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INTRODUCAO / OBJETIVO

Os sensores magnetoelasticos sao amplamente utilizados
em diversas aplicacoes. O principio de funcionamento
desses sensores baseiam-se nos efeitos magnetoestrictivo
e magnetoelastico. Cada sensor possui uma frequéncia
fundamental de ressonancia que se altera com variacoes
de massa na sua superficie. A posicdo da massa ha
superficie e um parametro crucial, pois influencia
significativamente a resposta do sensor. A otimizacao do
posicionamento de massa pode reduzir custos,
considerando o alto preco dos materiais de
bioreconhecimento utilizados. Este estudo avalia como o
posicionamento de massa na superficie dos sensores
magnetoelasticos afeta a sensitividade de massa tanto no
primeiro quanto no terceiro harmonicos.

MATERIAL E METODOS
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RESULTADOS

Espectro de frequéncia de ressonancia antes e apos a
deposicao de massa para um Sensor com massa
posicionada ao centro do sensor e para um sSensor com
massa posicionada nas extremidades
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Figura 1. Curva em cinza representa 0 sensor sem massa e curva em vermelho, com
massa, ambos medidos na frequéncia de ressonancia do primeiro harmonico
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Figura 2. Curva em cinza representa 0 sensor sem massa e curva em vermelho, com
massa, ambos medidos na frequéncia de ressonancia do terceiro harmonico

Variacao de frequéncia de ressonancia em funcao do
posicionamento de massa na superficie dos sensores dos 5
grupos de deposicao, no primeiro e no terceiro harmonico.
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Figura 3. Os valores obtidos para cada grupo se referem a média e
desvio padrao da média.

CONSIDERACOES FINAIS

Concluiu-se que a deposicao de massa nas extremidades
dos sensores causou maior variacao na frequéncia de
ressonancia, no primeiro harmonico, comparada com o0s
demais grupos. Ja a deposicao de massa no centro do
sensor nao provocou um deslocamento consideravel neste
mesmo harmonico. Conclui-se também que as medidas no
terceiro harmoOnico apresentaram maior sensitividade de
massa em todas as posicoes avaliadas em relacao ao
primeiro harmaonico.
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